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USB-Treiber Installation fiir den ROBO TX Controller und das ROBO
Interface

Bitte stellen Sie zuerst sicher, dass Sie die ROBO Pro Software Version 3.1.2 oder héher
verwenden. Ein kostenloses Update fir die aktuelle ROBO Pro Version erhalten Sie unter
http://www.fischertechnik.de/home/downloads/Computing.aspx.

Bei der Installation der Software bzw. des Updates werden automatisch die Treiber fir den
ROBO TX Controller und das ROBO Interface vorinstalliert. Fir die Installation der Software und
die Vorinstallation der Treiber werden Administratorrechte bendétigt.

Maoglicherweise erhalten Sie die Meldung, dass der Treiber den Windows Logo Test nicht
bestanden hat. Hier miissen Sie bestétigen, dass Sie die Installation fortsetzen méchten.

Hardwareinstallation

L | "_\ Diie Software, die fur diese Hardware installiert wird:
L
fischertechnik. USE ROBO Tk Controller

hat den *indows-Logo-Test nicht bestanden, der die F.ompatibilitat mit
Windows #P Lberprift. MW arm izt dieser Test wichhiq?]

Dasz Fortzetzen der Installation dieser Software kann die korrekte
Funktion des Systems direkt oder in Zukunft beeintrachtigen.
Microzoft emphehlt ztrengstens, die Installation jetzt abzubrechen
und zich mit dem Hardwarehersteller fur 5Software, die den
Windows-Logo-Teszt bestanden hat, in Yerbindung zu setzen.

Inztallation fortzetzen

Die USB Treiber sind sowohl mit 32bit- als auch mit 64bit Betriebssystemen kompatibel

USB Treiber Installation unter Windows 7 und Windows Vista

Um den USB-Treiber zu installieren miissen Sie zunadchst den ROBO TX Controller bzw. das
ROBO Interface mit einem USB-Kabel an Ihrem Computer anschlieBen, mit Strom versorgen und
einschalten.

Das Gerat wird vom Rechner erkannt und der entsprechende USB-Treiber wird automatisch
installiert.

wr

“[M Installieren von Geratetreibersoftware * X ' __ fischertechnik USB ROBO TX Controller (COM4) XX

Klicken Sie hier, um Statusinformationen zu erhalten. == Dic Geratetreibersoftware wurde erfolgreich installiert.
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USB Treiber Installation unter Windows XP

Um den USB-Treiber zu installieren missen Sie zun&dchst den ROBO TX Controller bzw. das
ROBO Interface mit einem USB-Kabel an Ihrem Computer anschlieBen, mit Strom versorgen und
einschalten.

Windows erkennt, dass ein Gerat angeschlossen ist und startet den Hardware Assistenten. Falls
der Hardware Assistent nicht automatisch gestartet wird beachten Sie bitte das Kapitel "Manuelle
Installation des USB Treibers unter Windows XP" auf Seite 5

Willkommen

E = wird nach aktueller und aktualisierer Software auf dem
Computer, auf der Hardwareinstallations-CO oder auf der
Windowes Update-website [mit lhrer Edaubniz] gesucht.

D atenschutzrichtlinie anzeigen

Soll eine Werbindung mit Windows Update hergestellt werden,
um nach Software zu suchen?

 Ja, nur diese eine Mal
7 Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerdt angeschiossen wird
@ Mein, diesmal nicht

Klicken Sie auf ""weiter'", um den Vorgang fortzuzetzen.

< Zuriick: I Wwieiter > I .-’-\bbrechenl

Wabhlen Sie den Punkt Nein, diesmal nicht und bestatigen Sie mit Weiter.

Daraufhin erscheint folgendes Fenster:

Hardwareupdate-Assistent

5

tit diesem Assistenten konnen Sie Software fur die folgende
Hardwarekomponente instalieren:

fischertechnik JSB ROBO T Controller [COR14)

, .-j Fallz die Hardwarekomponente mit einer CD
\__4_ oder Diskette geliefert wurde, legen Sie diese
jetzt ein.

wiie mochten Sie vorgehen?

& Spftware automatisch installieren [empfohlent

€ Software von einer Liste oder bestimmten Quelle
installieren [fiir fortgeschrittene Benutzer]

Klicken Sie auf "weiter”, um den Vorgang fortzusetzen,

< Zuriick I Wieiter » I .&bbrechenl

Hier missen Sie Software automatisch installieren auswahlen und Weiter driicken.
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Nachfolgend wird der Treiber installiert.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Die Software wird installiert._. o

3 fischertechnik USE ROBO T3 Controller

a7 | [

Der Systernwiederherstelungzpunkt wird gesetzt und alte O ateien werden
gezichert, fallz daz System zukiinftig wiederhergestell werden muss.

< Zuriich | weiten s | .-’-‘«bblechenl

Mdoglicherweise erhalten Sie die Meldung, dass der Treiber den Windows Logo Test nicht
bestanden hat. Hier miissen Sie bestatigen, dass Sie die Installation fortsetzen méchten.

Hardwareinstallation

1] E Die Software, die fur diese Hardware installiert wird:
L
fizchertechnil. USE ROBO Tx Controller

hat den Windows-Logo-T est nicht bestanden, der die F.ompatibilitat mit
Windows ¥P Uberpriift. M arum ist dieser Test wichtig?)

Daz Fortzetzen der Installation diezer Software kann die komrekte
Funktion des Syzstems direkt oder in Zukunft beeintrachtigen.
Microsoft emphiehlt strengstens. die Installation jetzt abzubrechen
und sich mit dem Hardwarehersteller fur Software. die den
Windows-Logo-Test bestanden hat. in ¥erbindung zu setzen.

Installation fortzetzen
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SchlieBlich erscheint folgende Meldung:

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

= Fertigstellen des Assistenten
N
N

Die Software fur die folgende Hardware wurde installiert:

fischertechnik USB ROBO Tx Controller

=

Klicken Sie auf "Fertig stellzn”, um den Wargang abzuschliefen.

< Zuriick I Fertig stellenl Sbbrechen |
%

Dricken Sie auf Fertig stellen um die USB-Treiber Installation abzuschlieBen.
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Manuellle Installation des USB Treibers unter Windows XP

Falls sich der Hardware-Assistent nicht automatisch 6ffnet muss der USB-Treiber manuell

installiert werden. Die Vorgehensweise wird nachfolgend erldutert.

@ Programmzugriff und -standards

A

\‘:} ~  Windows-Katalog

@ Internet Explorer
L

m Programme

;; Dokumente

Einstellungen

/J Suchen

Hilfe und Support

=7 susfihren...

msteuerung

’.
I & Metzwerkverbindungen

C;:d Drucker und Faxgerate
a Taskleiste und Startmeni

Windows XP Professional
(

IEjtart @ @a|o *

Offnen Sie im Startmendi unter der Rubrik Einstellungen die Systemsteuerung.

Startrnenii

Mademoptionen

=lolx]
Datei Bearbeiten Ansicht  Favorten Extras 7 | i
ik ~ ) - (T ‘ ) suchen || Qrelrer ‘ & ¥ X ) | [
P [ Ew——— =l B ween
= F 7 ) X
5 »h =& P @& G
Anzeige Automatische Updates Benutzerkonten Datum und Uhrzeit  Drahtlosnetawerkins. .. Drucker und
Faxgerdte
4 » 2 X P9 O
Energieoptionen Gamecontroller Geplante Tasks Hardware Internetoptionen Mail
e v ™ e
& = a7 ) v I
Maus Metzwerkverbindun,..  Ordneroptionen Program Updates Regions- und SAP-Konfiguration
Sprachoptionen
3 A = @
e 6 4
Scanner und Kameras Schriftarten Sicherheitscenter Software Sounds und Sprachein-jausgabe
Audiogerste
& = L @ @
Tasklsists und Tastatur Telsfon- und Werwaltung Windows-Firewall

Wahlen Sie in der Systemsteuerung den Bereich System; es 6ffnet sich das Fenster

~Systemeigenschaften®.

Seite 5von 7




Technik fischertechnik

2] x| 2]x

Systemwiederherstellung I Automakethe Updates Femate Systemwiederherstellung Automatizche pdates | Remote
Allgemein I Computername Hardware Brweitert Allgemein I Computername Hardware | Enweitert
System: r— Gierdte-M anager
Micrasoft ‘windaows HP Der Gerate-tanager listet alle auf dem Computer installierten
Professional - Hardwaregerate auf. Werwenden S|e den Gerate-t anager, um
) die Eigenschaften eines Gerdl 3
Yerzion 2002

Gerate-td anager
—

u{ Service Pack 2

Fiegistriert fiir:

—— Infarmationstechnologie i~ Treiber
fischenserke =

55375-641-2043767-23121

Durch die Treibersignierung kann sichergestelt werden, dass
imstallierte Treiber mit Windows kormpatibel zind. Ober Windows
Update kinnen Sie festlegen, wie Treiber Uber diese Website
aktuslisiert werden sollen.

Conputer: Treibersignierung windows Update
Intel(F]
Pentiumn(R] 4 CPU 3.20GHz —Hardwareprofile

313 GHz, 2,00 GE RaM Uber Hardwareprofile kinnen Sie verschiedene Hardware-
Phyzikalizche Adreszenweiterung konfigurationen einnichten und speichern.

Hardwareprafile |

Ok I Ahbrechenl Ubemehmenl Ok I Abbrechen | Ubemehmenl

Wahlen Sie den Reiter Hardware und 6ffnen Sie dort den Gerate-Manager.

M=
Da

atei  Aktion  Ansicht 7

«#l.ll‘%l@ll%@

DE401012

= r;yf anschlisse {COM und LPT)

P F‘f ECP-Druckeranschiuss (LPT1)
r;yf Kommunikationsanschluss (COML)

2 .ﬁ.uchc-— Wideo- und Gamecnntroller
- -J Compuker

=) Diskettencontroller

iy DYDCD-ROM-Laufwerke

{25 Eingabegerate (Human Interface Devices)
§ Grafikkarte

=2 IDE ATASATAPIT-Controller

459 1EEE 1394 Bus-Hostcontroller

g Laufwerke

Ty Mause und andere Zeigegerite
Maonitore

B8 Metzwerkadapter

ﬂ Prozessaren

- -J Swstemgerate

-~z Tastakuren

I-G&P JSB-Controller

Offnen Sie den Bereich ROBO TX Controller (durch Doppelklick). Er ist durch ein kleines gelbes
Ausrufezeichen gekennzeichnet.
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Eigenschaften von ROBO TX Controller ed |

Allgemein | Treiberl Detailsl

KS ROBO TX Contraller

Geratetyp:  Anschlizze [COM und LPT)

Hersteller:  Unbekannt

Qrt; Pfad 0 [Robolnterface 2003]
- Gerdtestatus
Diezes Gerdt igt nicht richtig konfiguriert, [Code 1] ;I

Klicken Sie auf "Treiber ermeut installieren’, um die Treiber fr

dizzes Gerat neu 2u installieran.
=
| Treiber emneut installieren...
e

Gerat verwenden [aktiviersn) j

Geratevenmendung:

0k | Abbrechen |

Betétigen Sie die Schaltflache Treiber erneut installieren.

Es 6ffnet sich der Hardware-Assistent. Die Installation kann dann wie im Kapitel "USB Treiber
Installation unter Windows XP" ab Seite 2 beschrieben durchgefiihrt werden.
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